
3仕様

項 目 単位 QTN350-II

能力・容量

チャック・サイズ 10 12

最大スイング mmぐ n) 77)

標準加工径 mm Cn) φ264(1039)

最大加工径 mmぐn) 1420(1654)

棒材作業能力 mmぐ n) ,77(303)※ 1 1102(402)〉(2

主軸端と刃物台端面の距離 mmぐn)
142-822

(5625´
‐32375)

137～ 817

(5375～ 32125)

最大支持荷重(チャックを含む)

※4
N(kgっ

4410(450)(チヤツクワ~ク
)

9800(1000)(シ ヤフトワーク)

6370(650)(チャツクワーク)

9800(1000)(シ ヤフトワーク)

主軸

主軸回転速度 ※ 3 minコ 35´ψ4000 35-3300

主軸端形状 」IS A2‐ 8‖ JIS A2‐ 11"

主軸貫通穴径 mm On) φ88(346) ol12(441)

モータ出力(30分 定格) k1/V(HP) 26(35) 30(40)

最大トルク
N・ m(kgf'm)

[R・ ibs〕

803(824)「 696〕

テール

ストック

テールスピンドル大型式  ※5 MT デッドセンタNo 5

移動量(テールストック) mmぐ n) 645(2550)

最大権力 N(kgっ [ibSI
10000(1020)[2248]

刃物台

工具本数 本 12

工具サイズ
外径旋削

mm On)
□25(□ 1)

内径旋削 o40(15)

割出し時間 Onerfu‖ sec 02/08

送り軸

早送り速度 X/Z m/min BPM] 30/33[984/1083]

移動量
X

mmぐ n)
225[220 +5](8875[8625+02501)

Z 680p75+剣 に6750P6625+0,12,,_

その他

クーラントタンク L(gal(US)) 210(555)

電源容量(連続/30分 )
kVA 433/492 433/548

エアー圧力 MPa(kg'cm2) 05(5)

総エアー容量 υmin(ANR) 70

総合

大きさ

心高

mmぐ n)

1080(4252)

全長 ※3 3005(14831)
」PN,Asia: 3085(12146)

USA,EUR:3135(12343)

全幅 夕OSO(8071)

全高 2000(7874)

フロアスペース ※ 3 m2(■2) 616(6630)
」PN,Asia: 632(6802)

USA,EUR:643(6921)

機械質量 kgf(lbS) 6600(14520) 6700(14740)

3‐2 総合仕様

3Ⅲ 2‐l  QTN300‐ II′350‐II: 芯間 650U

中空チヤツク&シリンダ B-210A315X+S2078-15Y(北 川鉄工所)装着時。

中空チヤック&シリンダ B-212Al呵 5X+F251lHS-15A(北 川鉄工所)装着時。

チャック仕様により異なります。

ヮーク保持装置の剛性・保持力は考慮されていません。

標準デツドセンタ仕様。
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各ユニットの詳細仕様 6

6 各ユニツトの詳細仕様

6,1 主軸台 (スピンドル )

主軸台には可変速ACスピンドルモータが内蔵されており、主軸はこのビルトインモータにより直接駆動

されます。

6・ 1‐1 主軸仕様

項 目 単位 QTN350‐ II

主軸端形状 JIS A2‐ 8" JIS A2‐ 11‖

主軸貫通穴径 mm On) o88(o3.46) φ菅12(o4141)

主軸回転数 mi「1(rpm) 35～4000 35-3300

主軸変速方法 全自動無段変速(巻線切替)I周 速一定制御可能]

主軸
モータ

形式 ビルトインタイプACスピンドルモータ

型式 SJ4B6913K

出 力
30分定格

kVV〔 HPI
26[35] 30140]

連続定格 22「30] 22[301

主軸定格
トメレク

30分定格
N・ m(kg'm)

l■
・ibS]

808(824)[5961

主軸軸受

前部

軸受(1)

形式 複列円筒コロ軸受

型 式

(メーカ)

NN3026KC9NA R′VPZU00 B

(KOYO)
NN3026MBKRCC9P4YU17

(NSK)

NN3030KC9NA FVVPZU00 B

(KOYO)
NN3030MBKRCC9P4BU17

(NSK)

内径

mmぐ n。 )

Ⅲ130(15.12) o150(o591)

外径 o200(o7.87) o225(φ 8.86)

幅 52(2.05) 66(220)

基本動

定格荷重
kN wbs]

283[63621](KOYO)
234[638461(NSKl

334[75086](KOYO)
3351753111(NSK)

前部

軸受(2)

形式 アンギュラ玉軸受

型 式

(メーカ)

ACT026-6DB14 FGPZU00 B

(KOYO)
130BAR10STYNDBCP15P4

AYU17(NSKl

ACT030‐6DB16 FCPZU00 B

(KOYO)
150BAR10STYNDBCP10P4

AYU17(NSK)

内径

mm ttn)

o130(1512) 1150(1591)

外径 1200(φ787) o225(o886)

幅 63(248) 67.5(266)

基本動

定格荷重
kN IIbs〕

942[21177](KOYO)
7251162991(NSK)

120[269771(KOYO)
925[20795](NSK)

後部

軸受

形 式 円筒コロ軸受

型式

(メーカ)

N1022‐ lKC9NA FYPZU00 B

.(KOYO)
N1022BMR4KRCC9P5YU17

(NSK)

N1028KC9NA FYPZU00 B

(KOYO)
N1028BMRlKRCC9P5YU17

(NSKl

内径

mmぐ n_)

1110(o4.33) 1140(o5.51)

外径 o170(φ669) o210(φ827)

幅 23(110) 33(130)

基本動

定格荷重
kN IibsI

117[263031(KOYO)
126[283261(NSK)

175[39342](KOYO)
1641368691(NSK)

主軸軸受の潤滑 グリス洞滑

主軸台冷却方法
外筒 主軸台組込み型冷却ユニッHこよる水冷却

内部 ファンモータによる外気導入エアー冷却

エンコーダ
形式 磁気式

分解能 バルス 256

9
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8環境条件

8
8‐1 搬入

本機を搬入するためには、下国に示す広さの搬入口が必要です。

Fig.8‐1 搬入
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9 9
牛

設置条件

c.総 電源容量

機種

項 目

QTN350-II

主軸電動機

X軸サーボモータ

Z軸サーボ毛―タ

連続定格

30分定格

38 1l kVA(・ 1)

43 97 kVA(・ 1) 49 60 kVA(・ 1)

油圧ユニツト 0.98 kVA

クーラントポンプ 0 68 kVA

ヘッド冷却ラジエータ ファンモータ 0 12 kVA

NC装置 0 28 kVA

合計
連続定格 43.3 kVA

30分定格 49 2 kVA 54 8 kVA

*1:主軸電動機、各軸サーボは一括電源ユニツト供給方式のため合計容量を表示してあります。

また、各軸の負荷率は下記として算出しています。

主軸電動機   : 1
X軸サーボモータ: 02

Z軸サーボモータ: 1

FA対応機器追加分

チップコンペア0.2kW(オプシヨン)
0.26 kVA

クーラントチラーMAC50C(オ プシヨン)
生2 kVA

*2:油圧ユニツトの負荷率は下記として算出しています。

油圧ユニツト : 0.5

4.外部電源との接続
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3仕様
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